
Détection automatique de changements sur images satellites
Cas d'étude pour la mise à jour des Plans de Corps de Rue Simplifiés (PCRS) 

raster en fonction de différents capteurs



Qu’est-ce que le PCRS ?

Fond de plan harmonisé à l’échelle nationale
Connaissances et entretiens des réseaux enterrés
DT DICT

→  acquisition prise de vue aérienne 
  - résolution 5 cm
  - précision planimétrique 10 cm



Animation Accompagnement
(administratif + technique)

Stockage + diffusion

Le PCRS en Nouvelle-Aquitaine

Rôle du GIP sur de nombreux PCRS en NvA

ETAT PCRS SUPERFICIE (%) COMMUNE (%)

OPERATIONNEL 48 47

 A FINALISER 7 7

EN PRODUCTION 30 31

A METTRE EN OEUVRE 15 15

ETAT PCRS SUPERFICIE (%) COMMUNE (%)

OPERATIONNEL 85 85

A METTRE EN ŒUVRE 15 15

ETAT D'AVANCEMENT EN 2026

ETAT D'AVANCEMENT EN 2025



Les difficultés liées à la mise à jour du PCRS

Nécessité de maintenir à jour en limitant les coûts = déterminer les zones de changements

→ Utilisation des remontées des 
partenaires du terrain 

➢ Faux positifs
➢ Manque d’exhaustivité
➢ Surfaces non englobantes

Exemple d’un faux positif (Mont de Marsan 40)

Ancien millésime Nouveau millésime



Les Challenges COPERNICUS : répondre au besoin

 

Budget de 50 000 €

 



Objectif

Détection semi/automatique, 
automatique des changements 

d’une période A (antérieure) à 
une période P (postérieure) 

Repérer les typologies de changements sur 
différents types de produits satellites 

Sentinel 2 (10m) > Lotissements ? Ronds-
points ?
Spot 6/7 (1,5 m) > Voie accès public ? 
Pistes cyclables en dur ?
Pléiades (0,5 m) > Ilot séparateur ? Quai 
bus ?

2 zones tests



Fournir un jeu de données « propre »

Données disponibles                                     Nomenclature

Satellite + données 
d’entrainement

Nomenclature des types de 
changements (basée sur les 

travaux du CRAIG)

Données récupérées sur DINAMIS



1ère étape : étudier les différents capteurs

Analyse visuelle des capacités



1ère étape : étudier les différents capteurs

Etude des cas Recommandations



Conclusions de ce premier travail

Forte disponibilité d’images (séries temporelles)

Facilité d’accès

Plusieurs canaux d’analyse

Plutôt des grands sembles

Sentinel 2

Couverture annuelle

De plus en plus accessible (DINAMIS)

Résolution plus fine

Capacité à détecter un large panel de changement

Spot 6/7

Pléiades

Résolution très fine

Peu d’images disponibles

Nombreux faux positifs (ombres portées, angle incidence,…)

Problématiques de coûts potentiels (vue les surfaces en jeux)
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Pour ces raisons, en plus du fait d’un challenge 
à courte durée, nous avons concentrés les 

efforts sur Sentinel 2 et Spot 6/7



Automatisation de la détection de changement

Détecter automatiquement des changements 

abrupts et subtils tout en minimisant le bruit Focus sur les changements urbains

Source : KERMAP

Sentinel 2



Sentinel 2

• 2 modèles de segmentation (produit NIMBO + méthode spécifique)

• Correction des images et synthèses multi-mois

• Analyse des évolutions avec double seuil de confiance

• Cumul des détections sur longues périodes

Automatisation de la détection de changement



Spot 6/7

• Classification de l’occupation du sol 

type CoSIA (Spot X CoSIA)

• Correction des images et application 

méthode

• Analyse des évolutions avec double 

seuil de confiance

• Cumul des détections sur longues 

périodes

Automatisation de la détection de changement



Source :

Automatisation de la détection de changement



Mise à l’épreuve

Une mise à jour du PCRS en cours (Mont de Marsan)

Production de la détection 
automatique par Kermap

Mise à l’épreuve du 
modèle

▪ Plan de vol en fonction de la remontée 
d’informations des partenaires



Mise à l’épreuve

Détection automatique par KERMAP

1500 remontées 
SPOT (89 ha)
170 remontées 
Sentinel (68 ha)

58 remontées 
terrain (158 ha)

→ Croiser les informations



Mise à l’épreuve

Pour les surfaces ayant fait l’objet d’un vol en 2024

Photointerprétation fineComparaison directe des 
résultats visuellement

PCRS 
millésime 
2019

PCRS 
millésime  
2024



Mise à l’épreuve

Pour les autres surfaces

Demande de programmation 
Pléiades DINAMIS

PCRS 
2019

Pléiade 
2024

Partenaire relais
Accompagnement de 1er niveau

Convention



Résultats

Résultats bruts (GIP ATGeRi)

Capteur Changements réels

Conf. Faible Conf. 
Elevée Total

Sentinel 2 69,3 86,4 74,1

SPOT 6/7 57,7 84,9 70,3

Des résultats encourageants sur la détection de changement !



Résultats



Conclusions



Merci de votre attention

Webinaire DINAMIS
3 avril 2025

Thomas Petillon
thomas.petillon@gipatgeri.fr
Martin BLAZEK
martin.blazek@gipatgeri.fr

www.pigma.org www.gipatgeri.fr
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